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    اولبخش 

  معرفی
،  کانال خروجی دیجیتال 4،  آنالوگ کانال ورودي 4دیجیتال ،  کانال ورودي 4بوده که داراي و دیجیتال  آنالوگ خروجی/ورودياین دستگاه یک ترانسمیتر 

شرح ورودي ها و  ).ري بوده و در صورت سفارش ، فعال میشود پورت دوم به صورت اختیا(  می باشد RS485 پورت سریالو دو  کانال خروجی آنالوگ 2

  .به شکل زیر است دستگاهخروجی هاي 

  

تحریک  30v~8و با محدوده ولتاژ ورودي بوده کانال ورودي دیجیتالی که در این دستگاه در نظر گرفته شده است به صورت ایزوله  4 :ورودي دیجیتال 

براي هر کانال ورودي دیجیتال یک شمارنده در نظر . کردمشاهده روي دستگاه  LEDیا چراغ هاي افزار و توسط نرم توانیدها را میوضعیت ورودي. میشود

  .شمارش میکندرا ) پالس هاي ورودي ( تعداد دفعات تحریک شدن ورودي گرفته شده است، این شمارنده 

  

یک  داراي وروديهر کانال  .محدوده اندازه گیري آن به شرح زیر است شده است که در نظر گرفته آنالوگکانال ورودي  4در این دستگاه  :آنالوگ ورودي 

  .است قابل تنظیم  Setpoint مقایسه کننده و 

  )قابل تنظیم(   5V~0     : در حالت ولتاژ در محدوده
  )قابل تنظیم(   10V~0     : در حالت ولتاژ در محدوده

  )یمقابل تنظ( 20mA~0    : در حالت جریان در محدوده

  

فرمان . فرمان هاي لازم را صادر کرده است می توان به تجهیزات خارجی کانال خروجی رله اي که در این دستگاه در نظر گرفته شد 4با  : دیجیتالخروجی 

  : طرق مختلف صادر شود که از جمله ي آن موارد زیر را می توان نام برد از خروجی هاي رله را می تواند

  هاي دیجیتال وروديفرمان از طریق  - 1

  فرمان از طریق مقایسه کننده ورودي آنالوگ - 2

 فرمان از طریق پورت سریال - 3

  .کانال خروجی آنالوگ در نظر گرفته شده در دستگاه ، میتوان سیگنال هاي خروجی استاندارد زیر را تولید نمود 2با : خروجی آنالوگ 

 با رنج قابل تنظیم V 10 ~ 0خروجی ولتاژي در محدوده  - 1

 با رنج قابل تنظیم mA 20 ~ 0ریانب در محدوده خروجی ج - 2

  .ودلازم به ذکر است که فرمان یا کنترل هر یک از خروجی ها میتواند از طرق مختلف انجام شود که از جمله آن میتوان به موارد زیر اشاره نم

 کنترل خروجی آنالوگ با توجه به مقدار سیگنال ورودي آنالوگ - 1

  پورت سریال و مقداردهی مستقیم به خروجی هاکنترل خروجی آنالوگ از طریق  - 2

پروتکل ارتباطی پورت هاي سریال  ).پورت دوم آن به صورت اختیاري است( در نظر گرفته شده است RS485پورت سریال  2در این دستگاه  : پورت سریال

ModBus-RTU اول به صورت  پورت .آن میتوان به محتواي رجیسترهاي داخلی دستگاه دسترسی داشت بوده و توسطSlave بوده و پورت دوم به صورت 

Master/Slave  است.  

این پورت ها قابل اتصال به  .توسط هر کدام از پورت هاي سریال می توان چندین دستگاه را بصورت شبکه ارتباط داده و به اطلاعات آنها دسترسی پیدا کرد

PLC,HMIمی باشد ...و.  

 )بخش هاي بعدي همین راهنما(داراي آدرس منحصر به فرد بوده که این آدرس ها در جدول آدرس هاي دستگاه  هر کدام از رجیستر هاي داخلی دستگاه

  .آورده شده است
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توسعه را شناسایی ماژول دستگاه بطور اتوماتیک . جهت افزایش ورودي ها و خروجی هاي دستگاه میتوان یک ماژول توسعه به پورت دوم دستگاه اتصال داد

توسعه ماژول کنترل ، با تنظیماتی که در دستگاه انجام شده است  .متر قابل افزایش است 800اتصال تنها با دو رشته سیم به هم تابیده تا  این کندمی

  ماژول توسعه میتواند یکی از دستگاههاي زیر باشد .گیردمتناسب با توابع تنظیمی در اختیار دستگاه قرار می

1 - TM-1304  : خروجی دیجیتال 8 ورودي و 8ترانسمیتر 

2 - TM-1316  : خروجی دیجیتال 8ورودي آنالوگ و  8ترانسمیتر 

3 - TM-1317  : خروجی آنالوگ 2خروجی دیجیتال و  4وروردي آنالوگ و  4ورودي دیجیتال و  4ترانسمیتر 

4 - TM-1318  : خروجی دیجیتال 8ورودي آنالوگ و  4ورودي دیجیتال و  4ترانسمیتر 

5 - TM-1323  : ي دما ورود 8ترانسمیترDS18B20  خروجی دیجیتال 8و 

6 - TM-1326  : ورودي دما  4ورودي دیجیتال و  4ترانسمیترDS18B20  خروجی دیجیتال 8و 

7 - TM-1331  : ورودي دما  4ورودي دیجیتال و  4ترانسمیترDS18B20 خروجی آنالوگ 2خروجی دیجیتال و  4و  

وان تنظیمات دستگاه را انجام داده و مقادیر اندازه گیري شده را مشاهده نمود و به خروجی به همراه دستگاه یک نرم افزار داده می شود که توسط آن می ت

 .فرمان داد) رله (دیجیتال هاي 

 ها ویژگی
  قابل اتصال بهPC , HMI , PLC  پروتکل پورت سریال و از طریق ... وModbus RTU هستند. 

 هاورینگ و کنترل خروجیافزار کامپیوتري براي انجام تنظیمات و مانیتداراي نرم 

 توسط پورت  امکان شبکه کردن چندین دستگاهRS485  رويBUS دو سیمه 

 پورت دومبا استفاده از هاي دستگاه خروجی/امکان گسترش ورودي 

  دستگاهMaster  و Slave توانند تا میm800 فاصله داشته باشند.  

 هاي ناشی از آنکاهش سیم کشی و هزینه  

 

  موارد استفاده 
 انبارها*    صنایع غذایی*     مرغداري*     اتوماسیون خانگی*   اتوماسیون صنعتی* 

 

  بلوك دیاگرام
 

  
 

 در صورت سفارش ، امکان ایزوله بودن پورت سریال وجود دارد.  
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 مشخصات فنی

 تغذیه

  
 

220 Vac – 50~60Hz  
Or  24v DC  

 mm 59 * 88 * 108  ابعاد دستگاه

 ورودي دیجیتال

 محدوده ولتاژ ورودي

 ایزولاسیون

  حداکثر فرکانس ورودي

 
8 ~ 30 Vdc 
1000 V 
100 Hz  

  خروجی دیجیتال
  تعداد خروجی
  قدرت خروجی

  

  کانال 4

250 Vac – 1A 
30 Vdc – 5A 

 آنالوگورودي 

 محدوده ولتاژ ورودي

  محدوده جریان ورودي
  دقت

 
0 ~ 5 Vdc   or   0 ~ 10 Vdc 
0 ~ 20 mA 
10 Bit  

  خروجی آنالوگ
  تاژ خروجیرنج تنظیمی ول

  رنج تنظیمی جریان خروجی
  درجه تفکیک

 (% 90 ~ 10)زمان پاسخ 

 
0 ~ 10 V 
0 ~ 20 mA 
12 Bit 
20 ms  

  شرایط محیطی
  دماي عملکرد
  دماي نگهداري
  رطوبت

 
-10 ~ 60 C 
-20 ~ 85 C 
30 ~ 90 % 

 RS485مشخصات ارتباطی 

  نرخ انتقال اطلاعات
  پروتکل ارتباطی

  
2400~57600 b/s 
Modbus-RTU  

 
  

  کد سفارش
 TM-1317  با یک پورت سریال

 Master(  TM-1317-M(داراي دوپورت سریال

  

  . سفارش داد 24V – DCو یا با تغذیه  220V – ACتوان با تغذیه این دستگاه را می

 نوعی دیاگرام سیم بندي
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 بخش دوم

  اخطارها
 .طور کامل مطالعه شود قبل از استفاده باید این راهنما به .1
 .اندازي شودالکترونیک که تجربه کافی در زمینه اتوماسیون صنعتی دارد نصب و راه –دستگاه حتماً باید توسط تکنسین برق  .2
 .هاي بدون گرد و غبار و رطوبت نصب شود و از باز نمودن درب دستگاه جداً خودداري شوددستگاه باید در محیط .3
هاي دستگاه وصل نشود چراکه در این صورت دستگاه صدمات ها به سایر ترمینالین سیمهاي تغذیه دقت کنید که ادر موقع وصل کردن سیم .4

 .شدید و جبران ناپذیري خواهد خورد
هایی که شرایط آن با در محیط. با توجه به مشخصات فنی ذکر شده و شرایط محل نصب دستگاه ، اقدام به انتخاب و خرید این محصول نمایید .5

 .اري ندارد از این محصول استفاده نکنیدمشخصات فنی دستگاه سازگ
در هنگام کارکرد دستگاه ، ممکن است دمایی توسط خود دستگاه تولید شود ، باتوجه به این دما و دماي محل نصب باید اقدامات لازم جهت  .6

بالا رفتن دما در عملکرد و . رودتهویه و خنک کردن دستگاه صورت گیرد به طوري که دماي دستگاه از شرایط ذکر شده در مشخصات فنی فراتر ن
 .دهدعمر دستگاه تاثیر گذار بوده و به شدت عمر دستگاه را کاهش می

کند ، استفاده از این محصول مورد تایید هایی که خطر جانی افراد را تهدید میدر دستگاه. این محصول مستقیماً هیچ خطر جانی براي افراد ندارد .7
 .نیست

 .ستگاه به ولتاژ نامی آن توجه کرده و آنرا با ولتاژ نامی مجاز روشن کنیداندازي دموقع نصب و راه .8
  رعایت تک تک موارد فوق لازم و ضروري بوده و عدم رعایت آنها ممکن است باعث بوجود آمدن صدمات جدي شود ضمن اینکه باعث ابطال

 .گارانتی محصول نیز خواهد شد
 

  ایمنی در نصب و راه اندازي
یح و بهینه از محصول باید آخرین ورژن راهنماي محصول مطالعه شود و طبق پیشنهاد ها و توصیه هاي مذکور در راهنما   جهت استفاده صح .1

  .)تاریخ نشر راهنما توجه فرمایید آخرین ورژن از سایت شرکت قابل دانلود می باشد حتما به ورژن و( اقدام به  نصب و راه اندازي محصول شود
نصب و راه اندازي این  .دقیق می باشد اتوماسیون و ابزار در اختیار شماست جزء محصولات صنعتی در رده صنایع برق ومحصولی که هم اکنون  .2

مراجع ذیصلاح مرتبط انجام شود در غیر اینصورت امکان خسارت و آسیب جدي  مهارت هاي تایید شده از محصول باید توسط افراد متخصص با
  .اد مرتبط با آن وجود داردافر سایر تجهیزات و به محصول و

اولیه  مرغوب و با کیفیت و بصورت  استفاده از مواد کلیه مراحل طراحی ، تولید و کنترل کیفی این محصول با رعایت تمام موارد فنی و مهندسی و .3
 .تایید نمی باشدمطمئن انجام شده است با این حال استفاده از این محصول در مواردي که خطرات جانی براي افراد دارد ، مورد 

 قبل از هر کاري از قطع برق مطمئن شده و سپس شروع به نصب و برقراري اتصالات نمائید و همواره اتصالات را چک کنید تا لختی و یا اتصال .4
 .کوتاهی رخ نداده باشد 

 .همواره دستگاه را با ولتاژ تغذیه نامی راه اندازي کنید  .5
  

 سازگاري الکترو مغناطیسی
 رفتن اینکه محصول حاضر براي کار در محیط هاي صنعتی طراحی شده است، اما در نظر گرفتن موارد زیر جهت مقابله با اختلالات ناشی با در نظر گ

 .از نویز و عملکرد مطلوب محصول الزامیست
صول جهت کاهش اثرات آنها بسیار شناخت این منابع و مسیرهاي نویز در محیط بکارگیري مح. کلیه منابع نویز از دو مسیر امکان انتقال دارند  -

 مفید است
 بصورت تشعشعی در فضاي آزاد ناشی از میدان الکترومغناطیسی ، الکتریکی و مغناطیسی .1
 بصورت هدایتی از طریق اتصالات شامل کابل ها و مدارها .2
ر از سایر تجهیزات قدرت مانند هنگام اسقرار و چینش تجهیزات در تابلو ، بهتر این است که دستگاه هاي الکترونیک مثل محصول حاض -

 .کنتاکتورها و اینورترها دور نگاه داشته شود
 .از اتصال زمین بدنه تابلو یا احیانا بدنه کل ماشین به یک زمین استاندارد مطمئن شوید -
مجهز ) سري شده 1µ/600Vو خازن  100Ω/2Wمقاومت (به مدار اسنابر  ACباید به دیود هرزگرد و کنتاکتور هاي  DCبوبین کنتاکتورهاي  -

 .شده باشد
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 یا )RS485/232(و کابل هاي ارتباطی سریال  ) مانند سیم هاي لودسل یا سنسورها( کابل هاي قدرت و فرمان را از کابل هاي سیگنال آنالوگ -

LAN جدا کنید و داکت هاي جداگانه براي هر یک در نظر بگیرید. 
 .ین استاندارد متصل شودسیم شیلد سنسور ها مثل سنسور لودسل باید به زم -
 .کابل هاي ارتباطی سریال را از نوع شیلد دار بهم تابیده استفاده کنید -
  .ایزوله استفاده شود )RS485(در محیط هاي داراي نویز شدید ، توصیه می شود از پورت سریال  -
  55محصول حاضر مانند بسیاري از محصولات الکترونیک نسبت به گرماي بالاي°c کارایی خود را از دست می دهد ، رعایت فاصله  حساس بوده و

  .الزامی است) ترجیحاً استفاده از فن(ها و همینطور پیش بینی مسیر تهویه هوا هاي جانبی از دستگاه
   ضربه ، شوك ، لرزش و ویبره از موارد آسیب پذیري محصول محسوب می شود که توجه به آن بسیار مهم است. 

  

 وضعیت خروجی ها
  روجی هاي رله و آنالوگ دستگاه ، هنگام راه اندازي همواره باید در نظر گرفته شود تا از خسارت هاي احتمالی به سایر تجهیزات و احیاناًوضعیت خ 

  .افراد مشغول به کار جلوگیري شود
   استفاده شود 220به  380در مواردي که احتمال دو فاز شدن تغذیه دستگاه وجود دارد توصیه می شود از یک ترانس ایزوله.  
   در هنگام برنامه نویسی درPLC ، HMI  یاPC  به عنوان یک دستگاهMaster  قابل اتصال به محصولات این شرکت ، همواره رجیسترهايError  را

 .چک کرده و سپس با اطمینان از داده دریافتی سالم براي ادامه فرآیند کنترل استفاده کنید
  

  شرایط و موارد گارانتی
بمدت یکسال میباشد ، ولی ضمانتنامه در شرایط ذیل ارائه خدمات رایگان جهت تعویض قطعات و دستمزد تعمیر انت شامل تعمیر دستگاه و خدمات ضم

  .قابل اجرا نیست
 و رعد ، یدشد غبار و گرد  ، خورنده شیمیایی مواد و آب نفوذ یا تماس ، زیاد حرارت یا سوزي آتش ، برق نوسانات ، نقل و حمل از ناشی صدمات .1

  .دستگاه راهنماي در دفترچه شده ذکر هاي دستورالعمل به توجهی بی یا و غلط استفاده و ضربه ، طبیعی حوادث ، برق
  .باشند شده تعمیر شرکت نمایندگان بجز اشخاصی توسط یا و اند شده دستکاري که هایی دستگاه .2
  .دستگاه يرو بر ، شده نصب هاي هولوگرام در آسیب یا و دستکاري نوع هر .3
  .نمیباشد گارانتی شامل مصرفی مواد .4
  .است شده طراحی آن با کار براي دستگاه که گازهایی از غیر گازهایی از استفاده .5
  .معیوب یا غیر سازگار جانبی لوازم و تجهیزات ، دستگاهها سایر با دستگاه ارتباط یا غلط اتصال از ناشی هاي خرابی و صدمات .6
  .غیرمجاز افراد توسط Firmware یا برنامه ، افزار نرم ، فایل نوع هر رسانی زبرو یا نصب از ناشی صدمات .7
  .سنسورهاي همراه دستگاه شامل گارانتی نمیباشند .8

 .میباشد هزینه پرداخت قبال در سال 5 بمدت فروش از پس خدمات
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  نصب و اتصالات
i.  نصب :  

گیرد و سپس بدین صورت است که ابتدا قسمت بالایی از شیار زیر دستگاه روي ریل قرار میشود که طریقه جازدن آن این دستگاه بر روي ریل نصب می

   .شودمی محکمقسمت پایینی از شیار زیر دستگاه که یک نگهدارنده است با فشار به سمت پایین جا زده شده و 

  

i i.  اتصالات :  
  .در شکل زیر سیم بندي نوعی دستگاه نشان داده شده است

  
  

 

  : یهاتصال تغذ -1
  . باشد 24VDCیا   220VACتواند تغذیه می

 براي اتصال تغذیه به برچسب روي دستگاه توجه فرمایید. 

  

  
  

  : RS485اتصال رابط سریال  -2
دستگاه  -Dو  +Dهاي ها میتواند به طور مستقیم به ترمینالاستفاده کنید این ترمینال -Dو  +Dهاي از ترمینال RS485براي اتصال پورت سریال 

Master اتصال پیدا کند. 

  
 

Master  ، میتواند کامپیوترPLC  ،HMI و یا هر دستگاهی که بتواند اطلاعات را از این ترانسمیتر بخواند ، باشد. 
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ا براي اتصال ام. استفاده نمود RS482است بنابراین براي اتصال دستگاه به کامپیوتر باید از مبدل  RS485با توجه به اینکه کامپیوتر فاقد پورت سریال 
  .میباشند نیاز به مبدل نیست RS485هایی که داراي پورت سریال  HMIیا  PLCدستگاه به 

  .براي شبکه کردن چندین دستگاه مطابق شکل زیر عمل کنید

 
  

   .شوداستفاده می 220Ωدر صورتی که دستگاه در انتهاي شبکه قرار داشته باشد از مقاومت 

 
  .ستگاه ها ، آنها را به طور جداگانه آدرس دهی کنیدقبل از شبکه کردن د:  نکته

  .می کنند  تبعیت Modbus-RTU از پروتکل  RS485ریال لازم به ذکر است که رابط س :نکته 
 
  

 :ورودي هاي دیجیتال  -3

  .باشددسترس می در NPNبصورت  ي دیجیتالهاورودي

 
  30 ~ 8محدوده ولتاژ وروديVdc باشدمی. 

 ذیه بیرونی می توان از ولتاژ خروجی دستگاهبجاي استفاده از تغ (V+ , V-) ترمیتال که در این حالت نیازي به اتصال  استفاده نمودV+ نیست. 

  .ورودي هاي دیجیتال وصل است Comاین ترمینال به صورت داخلی به پین 

 

 : آنالوگورودي  -4
  : ر استفاده کردتوان از سه استاندارد زیبراي اعمال ورودي آنالوگ به این دستگاه می

  5 ~ 0ورودي ولتاژV  

  10 ~ 0ورودي ولتاژV  

  20 ~ 0ورودي جریانmA  

 براي تنظیم سخت افزار باید . براي انتخاب هر کدام از استانداردهاي فوق باید تنظیمات سخت افزاري و نرم افزاري دستگاه به درستی انجام شود

و براي تنطیم نرم افزاري باید مد ورودي آنالوگ را مطابق با تنظیمات . زیر تنطیم نمود مربوطه را مطابق شکل در جعبه را باز کرده و جامپر

 .)شرح داده شده استدر مورد تنظیمات نرم افزاري دستگاه ، در فصل هاي بعدي به طور مفصل (سخت افزاري انجام شده ، قرار داد 

  5 ~ 0ورودي آنالوگ به صورت پیش فرض اولیه در مد ولتاژV در صورت استفاده در مدهاي دیگر باید جامپر مربوطه را قرار دهید. دارند قرار . 
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 مدار سیم بندي ورودي هاي آنالوگ مطابق شکل زیر است. 

    
 :خروجی دیجیتال  - 5

  .می باشد مقابلسیم بندي رله به شکل 

  250توان خروجی هر رله برابرVac , 1A باشدمی 

  

  
 :خروجی آنالوگ  -6

  :  گیردوگ مطابق شکل زیر انجام میاتصال خروجی آنال

 

  
  10در مد جریانی مقاومت داخلی دستگاه برابرΩ باشدمی. 
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    خش سومب
نرم افزارنصب   

 همراه  DVDمی باشد این نرم افزار در  TM-Settingکه براي انجام تنظیمات و مشاهده پارامترهاي دستگاه پیش بینی شده است نرم افزار  نرم افزاري

  :و در آدرس زیر قرار دارد دستگاه 
DVD Drive : \ Setting \ TM-Setting 

DVD  همراه دستگاه را در درایوDVD  کامپیوتر خود قرار داده و از مسیر فوق فایلSetup  را اجرا کنید تا نرم افزار شروع به نصب برروي کامپیوتر شما
  .شود

پس از پایان . کلیک کنید  Nextز شما پرسیده می شود که شما آنها را جواب داده و روي دکمه ا... در حین نصب سوالاتی مبنی بر محل نصب نرم افزار و 
 Restartکلیک کرده و کامپیوتر خود را یکبار  Finishپیغامی مبنی بر کامل شدن نصب نرم افزار ظاهر می شود که شما باید بر روي دکمه ، نصب نرم افزار 

  . نمایید 
 .یا بالاتر باشد1.29.23ورژن  TM-Settingر دقت کنید که نرم افزا* 

  

  RS485به  USB درایور مبدلنصب 
  اید مراحل نصب درایور را به شکل زیر انجام دهید که خریداري کرده USBبا توجه به نوع مبدل 

  مراحل نصب درایور نوع اول -الف

  
1. DVD  همراه دستگاه را درDVD Drive کامپیوتر خود قرار دهید. 
 .را به کامپیوتر خود وصل کنید RS485به  USBمبدل  .2
در این حالت یک . شود که شما باید روي آن کلیک کنیدظاهر می USBدر گوشه سمت راست پایین پیغامی بر شناسایی دستگاه جدید به  .3

 .شودپنجره جدید باز می
 .جو شده و نصب شودمبدل جست Driverکلیک کنید تا به طور اتوماتیک  Nextدر پنجره باز شده بر روي دکمه  .4
Driver مبدل در آدرس زیر قرار دارد:  

DVD Drive : \ Setting \ USB to RS485 Driver TikaENG 
 مراحل نصب درایور نوع دوم -ب

  

 
  

1. DVD  همراه دستگاه را درDVD Drive کامپیوتر خود قرار دهید 
 :رس فایل به صورت زیر می باشد آد .کپی کرده و به کامپیوتر خود منتقل کنید DVDدرایور را از  فایل .2

DVD Drive:\Setting \ USB to RS485 Driver TikaENG\Prolific_DriverInstaller 
 )کنید Extractآنرا  WinRARافزار توسط نرم(را از حالت فشرده خارج کنید  Prolific_DriverInstaller فایل کپی شده .3
 را نصب کنید شده Extract فایل .4
  را به کامپیوتر خود وصل کرده و از آن استفاده کنید RS485به  USBمبدل  .5
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  دستگاهبرقراري ارتباط با براي  نرم افزارتنظیمات 
به کامپیوتر خود وصل  RS485را توسط مبدل  RS485قبل از برقراري ارتباط با نرم افزار شما باید سیم بندي دستگاه را انجام داده باشید یعنی پورت سریال 

  . در ضمن سیم بندي تغذیه دستگاه را نیز انجام دهید . نموده باشید 
  (ALL Device)را اجرا کنید  TM-Settingپس از انجام سیم بندي از آدرس ذیل برنامه 

Start\ All programs \ TM-Setting \ All Device 
 

  
  

 در این تنظیمات دو مد پیش بینی شده است. (Saftware Setting)در پنجره باز شده تنظیمات پورت سریال کامپیوتر خود را انجام دهید 
(Manual,Auto)  . در حالتAuto  تنظیمات برابر است با :Baud Rate = 9600 , Parity = none ,Address = 250  و در حالتManual  این تنظیمات

  .بصورت دستی قابل تغییر است 
در این حالت اگر تنظیمات را به درستی انجام داده باشید ارتباط سریال . د تا دستگاه روشن شود پس از انجام تنظیمات نرم افزار ، تغذیه دستگاه را وصل کنی

  .فعال می شود  Connectنمایش داده شده و کلید  Read Dataنرم افزار و دستگاه برقرار شده و مشخصات دستگاه در قسمت 
   پس از روشن شدن دستگاه تنظیمات پورت سریال آن به صورتdefault  بوده و برابر است با :  

Address = 250   , Baud Rate = 9600    , Parity = none 

در حافظه (به صورت اتوماتیک تنظیمات دستگاه با تنظیمات ذخیره شده  ، برقرار نشود (default)ثانیه ارتباط سریال با تنظیمات فوق  5اگر به مدت * 
  .تگاه قابلیت شبکه شدن را دارد بارگذاري می شود که در این حالت دس )ماندنی

ي دستگاه باز کلیک کنید تا پنجره تنظیمات و پارامترها Connectنمایش داده شد روي کلید  Read Dataپس از اینکه مشخصات دستگاه شما در قسمت 
  .شود 

 
  

  محیط مانیتورینگ
 را روي نمودار مشاهده نمائید شکل زیر صفحه اصلی نرم افزارگیري شده دستگاه ادیر اندازهتوانید مقپس از وارد شدن نرم افزار به صفحه مانیتورینگ شما می

  .دهدرا نشان می )محیط مانیتورینگ(
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 :هاي زیر استافزار شامل بخشمنو نرم - 1

 File : 

- Monitoring  :نمایش پارامترهاي دستگاه 

- Control  :وجی دیجیتال، یا خروجی آنالوگخر(هاي دستگاه را کنترل نمایید توانید خروجیدر این بخش می( 

- Exit  :افزارخروج از نرم 

 Setting : 

- Serial  :تنظیمات پورت سریال 

-  DO :تنظیمات خروجی رله 

- AO  :تنظیمات خروجی آنالوگ 

- SMT  :تنظیمات سنسور هاي دما 

- Comparator  :هاي عمومی تنظیمات مقایسه کننده 

- Advanced Comparator  :هاي سفارشیهتنظیمات مقایسه کنند 

- Average  :تنظیمات متوسط گیري 

- Main/Expansion  : مربوط به تنظیماتMaster / Slave 

 Calibration: 

 .آنالوگ از طریق این منو انجام میشودو خروجی هاي کالیبراسیون ورودي 

 Help : 

- About  :افزار و دستگاهاطلاعات مربوط به نرم 
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 دستگاه IDنمایش  - 2

 مشخصات دستگاهنمایش  - 3

 )مقدار متوسط گیري محاسبه شده 4 و ورودي آنالوگکانال  4کانال شمارنده ورودي هاي دیجیتال ،  4(گیري شده نمودار پارامترهاي اندازه - 4

 دستگاه توسعه متصل شده به دستگاه IDنمایش  - 5

 دستگاه توسعه متصل شده به دستگاه اتنمایش مشخص - 6

 نمایش مقدار پارامترهاي دستگاه - 7

 شده از دستگاه توسعهمقادیر خوانده  - 8

در صورتی که دستگاه داراي پورت دوم باشد و یک دستگاه توسعه به این پورت وصل باشد ( دستگاه توسعهتوسط گیري شده نمودار پارامترهاي اندازه - 9

 .)مقادیر اندازه گیري شده توسط دستگاه توسعه در این قسمت نمایش داده می شود

 دهدنشان میبرقرار بودن ارتباط با دستگاه را  - 10

 هاي دیجیتالوضعیت ورودي - 11

  هاي دیجیتالوضعیت خروجی - 12

  

  تنظیمات دستگاه
  .وارد بخش هاي مختلف تنظیمات شویداقدام کرده و  Settingبراي ورود به محیط تنظیمات میتوانید از طریق منوي 

Serial Setting  
  :باشدکنترل می قابل دسترسی و تنظیمی پورت سریال دستگاه در این پنجره پارامترهاي

 Address : اگر بخواهیم دستگاه را در یک شبکه استفاده کنیم

شوند هر وصل می RS485هایی که به پورت سریال باید دستگاه

توان قسمت می اي داشته باشند در اینکدام آدرس جداگانه

 . باشدمی 247تا  1این آدرس بین . آدرس دستگاه را وارد کنیم

 BaudRate :نده سرعت انتقال اطلاعات در رابط سریال تعیین کن

RS485 باشد 57600الی  2400تواند بین است که می .  
  

 Parity :تواند ن در ارتباط سریال است که میزتعیین کننده بیت تواEven , Odd  و یاNone باشد . 

 Timer Default :ها به حالت پیش فرضزمان بازگشت خروجی  

و یا هر وسیله دیگري که دستگاه با آن ارتباط PLC و   Indicator , PC , HMIر این قسمت باید با تنظیمات انجام شده در تنظیمات انجام شده د :تذکر

  . شودبرقرار نمی RS485سریال برقرار کرده است یکی باشد در غیر اینصورت ارتباط سریال 

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting  و بعدReset Device شود و دستگاه طبق آنها در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی. را بزنید

 .  عمل نخواهد کرد

  کلیدDefault ALL گرداندتمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می. 

 هاي عمومی تنظیمات مقایسه کننده

مقایسه  4 .م از مقایسه کننده ها مربوط به یک پارامتر اندازه گیري شده در ورودي استمقایسه کننده عمومی می باشد که هر کدا 20این دستگاه داراي 

با  هر کانالر اندازه گیري شده در یدااست که مق آنالوگورودي  کانال 4به  مقایسه کننده دوم مربوط 4شمارنده ورودي هاي دیجیتال ،  کننده اول مربوط

Set High وSer Low   هر بیت خروجی داراي آدرس منحصر به فرد بوده که از آن می توان براي  .آن در بیت خروجی ریخته می شودمقایسه شده و نتیجه

 از مقدار اندازه گیري شده ،شده و اگر  1بیت خروجی  بزرگتر باشد، Set Highاز  اندازه گیري شده در ورودي ،مقدار اگر  .استفاده نمودها  فرمان دادن به رله

Set Low  بیت خروجی صفر و اگر دما بزرگتر از  شد باشد ،کمتر باSet Low   و کوچکتر ازSet High   حالت قبلی (باشد وضعیت بیت خروجی بدون تغییر (

  .می ماند
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   Set High    Statuse  =  1 >  دما  

  Set Low    Statuse  =  0<  دما  
  .مربوط به مقادیر متوسط محاسبه شده است 20تا  17ننده هاي مربوط به ماژول توسعه و مقایسه ک 16تا  9مقایسه کننده هاي 

  
  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting  شود و دستگاه بعد از راه اندازي مجدد طبق در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی ، زده شود

 .  آنها عمل نخواهد کرد

  کلیدDefault ALL گرداندمقادیر پیش فرض کارخانه باز می تمامی تنظیمات دستگاه را به. 
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  هاي سفارشی تنظیمات مقایسه کننده
هاي تنظیمات مقایسه کنندهتوانید در این صفحه می

بیت همچنین وضعیت . سفارشی را انجام دهید

توانید مشاهده ها را نیز میمقایسه کنندهخروجی 

 Floatروه هاي سفارشی به دو گمقایسه کننده. کنید

شوند که پارامترهاي تنظیمی آنها تقسیم می Wordو 

  : به شرح زیر است

1 (Selector  :ید تعیین کنتوانید در این قسمت می

ورودي مقایسه کننده انتخاب  که چه پارامتري بعنوان

 .شود

2 (Direct Value  : در صورتی کهSelector 
رده تنظیم ک  Direct Valueمقایسه کننده را در مد 

، این پارامتر به عنوان ورودي مقایسه کننده  باشید

 .باشدمی

3 (Set High  : تعیین حد بالا براي مقایسه کننده

  سفارشی

4 ( (Set Low  : تعیین حد پایین براي مقایسه

 کننده سفارشی

5 (status  : هامقایسه کنندهبیت خروجی وضعیت  )

  . شوددر این قسمت نمایش داده می ) نتیجه مقایسه
  

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting   ،شود و دستگاه بعد از راه اندازي مجدد در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمیزده می شود

 .  طبق آنها عمل نخواهد کرد

  کلیدDefault ALL گرداندتمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می. 

  اي متوسط گیريپارامتره
تابع متوسط گیري می باشد که هر تابع می تواند چندین  4این دستگاه داراي 

پارامتر اندازه گیري شده را انتخاب کرده و مقدار متوسط آنها را حساب کند و 

  .نتیجه آنرا در خروجی و کاربردهاي مختلف استفاده کند

 Start CH  :ارنده ورودي شممثلا کانال اول ( شروع براي متوسط گیري

 )دیجیتال

 End CH  :مثلا کانال چهارم ( انتخاب کانال انتهایی براي متوسط گیري

 )شمارنده ورودي دیجیتال

 Average : مقدار نهایی بعد از متوسط گیري در این قسمت نمایش

در شکل مقابل تابع متوسط گیري اول مقدار متوسط  .شودداده می

را محاسبه کرده و  ودي دیجیتالشمارنده ورکانال هاي اول تا چهارم 

  .قرار می دهد  Avarageنتیجه آنرا در پارامتر 

  

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting ، شود و دستگاه بعد از راه اندازي مجدد طبق در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی زده شود

 .  آنها عمل نخواهد کرد
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  کلیدDefault ALL گرداندیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز میتمامی تنظ.  

   ورودي آنالوگتنظیمات 

 

 در این صفحه به ازاي هر کانال باید تنظیمات زیر را انجام دهید. 

که میتواند یکی از . Typeپارامتر ، توسط  ورودي ) نوع( مد تعیین  - 1

 باشد 10V , 5V ,20mAاستانداردهاي 

 )اندازه گیري شده (  تعیین حد بالاي ورودي - 2

 )اندازه گیري شده (  تعیین حد پایین ورودي - 3

 )مقیاس شده (  تعیین حد بالاي خروجی - 4

  )مقیاس شده (  تعیین حد پایین خروجی - 5

  
 

 توان به ازاي تعیین حد بالا و پایین براي ورودي و خروجی می :توجه

تبدیل دیگر  مقیاسیک  مقدار اندازه گیري شده در ورودي آنالوگ را به

  .تبدل به صورت خطی بوده و مطابق شکل مقابل استنحوه . نمود

فرض کنید سیگنال ورودي آنالوگ ، توسط سنسور فشار اعمال شده است در این 

تولید میکند این  mA 20 ~ 0خروجی  Bar 100 ~ 0حالت سنسور فشار به ازاي 

 100 ~ 0بازه  خروجی ، توسط ورودي آنالوگ اندازه گیري شده و قابل تبدیل به

  .خواهد بود
  

  
  خروجی دیجیتالتنظیمات 

باشد که هاي دیجیتال شامل چندین قسمت میتنظیمات خروجی

 : توضیحات آن در زیر آورده شده است
 Selector : فرمان رله از  ید کهتعیین کنتوانید در این قسمت می

آدرس بیت هاي دستگاه در جدول آدرس . کدام بیت صادر شود

 .ذکر شده است )در همین راهنما(تی هاي بی

 Direct/Reverse : ها خروجی با فعال کردن هر کدام از این بیت

 . گیردبه صورت معکوس فرمان می همربوط

 Default  : این پارامتر تعیین کننده وضعیت اولیه رله در هنگام

باشد به عبارتی وضعیت رله را هنگامی روشن شدن دستگاه می

این حالت تنها در  .کندرله صادر نشده تعیین میکه فرمانی براي 

ها یکی از بیت هاي رله Selector صورتی کاربرد دارد که

Command Out1~16 را انتخاب کرده باشد. 

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting  در غیر زده شود

شود و دستگاه بعد از راه اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی

 .  دد طبق آنها عمل نخواهد کرداندازي مج

  کلیدDefault ALL  تمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش

    .گرداندفرض کارخانه باز می
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  خروجی آنالوگتنظیمات 
  .که شامل موارد زیر است .تنظیمات خروجی آنالوگ در این قسمت انجام دهید

1 - Type  : مد ولتاژ یا مد جریان(تعیین نوع خروجی( 

2 - Selector In  :پارامترشود که فرمان خروجی آنالوگ از کدام در این قسمت تعیین می 

آدرس رجیسترهاي دستگاه در جدول آدرس هاي رجیستري ذکر شده . صادر شود

 .است

3 - Min In  : خروجی آنالوگکنترل تعیین حد پایین رجیستر انتخاب شده براي 

4 - Max In : خروجی آنالوگ ترلکن تعیین حد بالاي رجیستر انتخاب شده براي 

5 - Min Out  :تعیین حد پایین براي خروجی آنالوگ 

6 - Max Out  :تعیین حد بالا براي خروجی آنالوگ 

7 - Default  :در هنگام روشن ، دستگاه  براي خروجی هاي آنالوگ تعیین مقدار پیش فرض

 . شدن دستگاه و یا قطع ارتباط سریال

  

 د ، عملکرد خروجی مقیاس بندي پس از اینکه تنظیمات خروجی آنالوگ انجام ش

 .شده و بر اساس شکل مقابل و به صورت خطی عمل خواهد کرد

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting  زده شود، در غیر اینصورت تنظیمات

 .  شود و دستگاه بعد از راه اندازي مجدد طبق آنها عمل نخواهد کردشما ذخیره نمی

  کلیدDefault ALL تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می تمامی

  .گرداند
  

Main/Expansion  
و آنرا به پورت  توسعه تبدیل کرده ماژولدر صورتی که بخواهیم دستگاه را به 

مات آنرا در این قسمت انجام دهیم یال دوم دستگاه دیگري وصل کنیم باید تنظیرس

، این قسمت شامل چند بخش است که شرح  همانطور که در شکل مقابل دیده میشود

  .آن به ترتیب زیر است

1 - Mode Device  :نمایش مد عملکرد دستگاه 

2 - Convert to Expansion  : ، توسعهماژول به  تبدیل دستگاهبا زدن این کلید 

در این حالت تنظیمات پورت اول دستگاه روي مقادیر زیر ثابت . میشود

 . شده و قابل تغییر نیست

Address : 1 
Baud Rate : 19200 
Parity : none  

3 - Convert to Main  :برگرداندن مد دستگاه از حالت  توسعه به اصلی . 

4 - Read Data Type  :هایی که دستگاه اصلی باید از توسعه دریافت نوع داده

 .کند

 بعد از راه اندازي مجدد . بعد از انجام تنظیمات حتماً دستگاه را ریست کنید

  .کندبا تنظیمات انجام شده عمل می دستگاه مطابق
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  کالیبراسیون
  :کالیبراسیون ورودي آنالوگ 

براي انجام . شوددرخواست می کاربرن به صورت پشت سرهم از آمراحل قابل انجام بودن و  Calibrationکالیبراسیون ورودي هاي آنالوگ از طریق منو 

  .دارید کالیبراسیون به یک ولتمتر و آمپرمتر دقیق نیاز

  کالیبراسیون ورودي هاي آنالوگ در کارخانه به صورت دقیق انجام شده است و معمولا نیازي به انجام کالیبراسیون نیست اما با این حال : نکته

 .شرح مراحل کالیبراسیون در این راهنما ذکر شده است

  .مراحل انجام کالیبراسیون به شرح زیر است

 را انتخاب کنید AIگذینه  Calibrationاز منوي  - 1

  .کلیک کنید Startکرده و سپس روي کلید دي آنالوگ را از منوي کشویی انتخاب وکانال مورد نظر و نوع ور - 2

  
سپس این سیگنال را توسط . به ترمینال ورودي دستگاه اعمال کنید) ولتاژ یا جریان ( با توجه به نوع ورودي انتخاب شده ، یک سیگنال ضعیف  - 3

  .کلیک کنید Next پس از آن ، روي کلیدقسمت مشخص شده در شکل وارد نمایید و  یق اندازه گیري کرده و مقدار آنرا درآمپرمتر دق/ولتمتر

  
سپس این سیگنال را توسط . به ترمینال ورودي دستگاه اعمال کنید) ولتاژ یا جریان (  بزرگبا توجه به نوع ورودي انتخاب شده ، یک سیگنال  - 4

 .کلیک کنید Next پس از آن ، روي کلیدقسمت مشخص شده در شکل وارد نمایید و  اندازه گیري کرده و مقدار آنرا درآمپرمتر دقیق /ولتمتر

 5 ~ 0مثلا در حالت . دقت کنید که دامنه سیگنال بزرگ نباید از محدوده اندازه گیري دستگاه فراتر رودV  4.5دامنه سیگنال بزرگ باید حدود 

  .ولت باشد

  
  .کلیک کنید Finish روي کلید تایید کالیبراسیون يدر پایان برا - 5
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  : کالیبراسیون خروجی آنالوگ
  .نیاز دارید) جریان/ولتاژ(دستگاه اندازه گیري دقیق براي انجام کالیبراسیون به یک : نکته 

  :  باشدبه صورت زیر میخروجی هاي آنالوگ مراحل کالیبراسیون 

 ودهشماره کانال و نوع خروجی آنالوگ را انتخاب نمدر این پنجره . تا پنجره شکل زیر ظاهر شود اب کنیدرا انتخ AOگذینه  Calibrationاز منوي  - 1

  .تا مرحله اول کالیبراسیون شروع شده و یک سیگنال ضعیف در خروجی آنالوگ تولید شود را بزنید Startو 

  
در صورتی که (. در قسمت مشخص شده وارد نماییدو گیري کرده دازهرا ان خروجی آنالوگ، مقدار ) جریان/ولتاژ(توسط دستگاه اندازه گیري  - 2

و ) خروجی از نوع ولتاژ باشد، ولتاژ خروجی آنالوگ و در صورتی که خروجی از نوع جریان باشد، جریان خروجی آنالوگ را اندازه گیري کنید

  .را بزنید Nextسپس 

  
در صورتی (. و در قسمت مشخص شده وارد نماییدگیري کرده خروجی آنالوگ را اندازهار ، مقد) جریان/ولتاژ(توسط دستگاه اندازه گیري مجدداً  - 3

) که خروجی از نوع ولتاژ باشد، ولتاژ خروجی آنالوگ و در صورتی که خروجی از نوع جریان باشد، جریان خروجی آنالوگ را اندازه گیري کنید

  .را بزنید Nextسپس 

  
 

   .کلیک کنید Finishاسیون ، روي کلید کالیبر و نهایی کردن ي تاییدابر - 4
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  اتصال ماژول توسعه به دستگاه
ارتباط بین ماژول توسعه و دستگاه از طریق پورت سریال بوده تمامی . جهت توسعه ورودي ها و خروجی هاي دستگاه ، میتوان از ماژول توسعه استفاده نمود 

  .ماژول توسعه میتواند یکی از دستگاه هاي زیر باشد .میشود پارامترهاي ماژول توسعه در اختیار دستگاه قرار داده
1 - TM-1304  : خروجی دیجیتال 8ورودي و  8ترانسمیتر 

2 - TM-1316  : خروجی دیجیتال 8ورودي آنالوگ و  8ترانسمیتر 

3 - TM-1317  : خروجی آنالوگ 2خروجی دیجیتال و  4وروردي آنالوگ و  4ورودي دیجیتال و  4ترانسمیتر 

4 - TM-1318  :خروجی دیجیتال 8ورودي آنالوگ و  4ورودي دیجیتال و  4انسمیتر تر 

5 - TM-1323  : ورودي دما  8ترانسمیترDS18B20  خروجی دیجیتال 8و 

6 - TM-1326  : ورودي دما  4ورودي دیجیتال و  4ترانسمیترDS18B20  خروجی دیجیتال 8و 

7 - TM-1331  : ورودي دما  4ورودي دیجیتال و  4ترانسمیترDS18B20 خروجی آنالوگ 2وجی دیجیتال و خر 4و  

  .جهت برقراري ارتباط بین دستگاه و ماژول توسعه باید مراحل زیر به درستی انجام شود 
 .تنطیمات دستگاه به شکل زیر انجام شود - 1

Main/Expantion : Convert to Main 
Serial Setting ( Port 2 ): 

Protocol : ModBus-Master 
Baud Rate : 19200 
Parity : none 

 .تنظیمات ماژول توسعه به شکل زیر انجام شود - 2
Main/Expantion : Convert to Expansion 

 اتصال پورت اول از ماژول توسعه به پورت دوم از دستگاه - 3

  
در این حالت حداکثر . میگیرد پس از برقراري ارتباط بین دستگاه و ماژول توسعه ، پارامترهاي ورودي و خروجی ماژول توسعه ، در اختیار دستگاه قرار: نکته 

  .به ترتیب زیر محدود میشود) با در نظر گرفتن ورودي ها و خروجی هاي توسعه یافته(ورودي ها و خروجی هاي دستگاه تعداد 
 .کانال میتواند باشد 16حداکثر ورودي آنالوگ یا دما  -

 .کانال میتواند باشد 16حدکثر ورودي دیجیتال  -

 .کانال میتواند باشد 16حداکثر خروجی دیجیتال  -

  .کانال میتواند باشد 4حداکثر خروجی آنالوگ  -

  استفاده از دستگاه
 روي ریل ببندید دستگاه را روي تابلو و . 

 ها و کانکتورهاي دستگاه را پس از سیم بندي به دستگاه وصل کنیدتمامی کابل . 

  پس از نصب و اجراي نرم افزار مربوطه که در (تغذیه دستگاه را وصل کنید و ارتباط سریال را با کامپیوتر چک کنیدDVD همراه دستگاه است .(

 . باشد... ، PLC ،HMI ،Indicatorتواند با کامپیوتر، ارتباط سریال می

  صفحهوارد Setting شده و در صورت نیاز تنظیمات لازم را اعمال کنید .. 

 در (ماژول توسعه یا خروجی هاي مشاهده نمایید اصلی دستگاه را در صفحه  گیري شده توسطتوانید پارامترهاي اندازهدر این مرحله شما می

  .را فرمان دهید )صورت موجود بودن

و یا از طریق نرم افزار دیگري به کنترل پارامترهاي دستگاه بپردازیم باید ابتدا توسط نرم افزار همراه ... و  PLCدر صورتی که ما بخواهیم از طریق  :نکته

 .متصل کنیم... و یا  PLCات آن را انجام دهیم و سپس دستگاه را به دستگاه، تنظیم
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  هارمچ بخش

  افزاري طریق نرمدستگاه از  کنترل یا و PLC با ارتباط
یم و همچنین و یا هر دستگاه دیگري ارتباط دهیم باید با برخی از رجیسترها و پارامترهاي داخلی دستگاه آشنا باش  PLCزمانی که ما بخواهیم دستگاه را با  

  .آشنا باشیم  Modbusباید مختصري راجع به پروتکل 

  : به  شرح زیر می باشد پارامترهاي دستگاه
A. پارامترهاي مشخصه دستگاه 

B. هاي دستگاهپارامترهاي مقایسه کننده  

C. پارامترهاي ارتباط سریال  

D.  ورودي آنالوگپارامترهاي 

E. پارامترهاي خروجی رله 

F. پارامترهاي خروجی آنالوگ 

G. متوسط پارامترهاي اندازه گیري شده  

H.  مقدارMin  وMax 

I. دستورات 

  

 

  شرح پارامترهاي دستگاه
  دستگاه مشخصه پارامترهاي

  : این پارامترها عبارتند از. باشدشود و غیر قابل تغییر میدر کارخانه تنظیم می پارامتر هامقدار این 

 ID )می باشد  1317 که براي این دستگاهباشد مشخصه هر دستگاه نام آن دستگاه می ): مشخصه دستگاه.  

 HW & SW Version  :باشدنسخه سخت افزار و نرم افزار دستگاه می . 

  

  

  ها پارامترهاي مقایسه کننده
  :شوندها به دو دسته تقسیم میمقایسه کننده

  هاي عمومیمقایسه کننده - 1

 هاي سفارشیمقایسه کننده - 2

  

 
 هاي عمومیمقایسه کننده - 1

باشد و مقایسه می مقادیر اندازه گیري شدهمربوط به  0~15هاي در نظر گرفته شده است که مقایسه کننده هامقایسه کننده براي ورودي 20ه در این دستگا

  باشدمیمتوسط پارامترهاي اندازه گیري مربوط به  16~19کننده 
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 هاي سفارشیمقایسه کننده - 2

  :ر گرفته شده استمقایسه کننده سفارشی در نظ 16 در این دستگاه

 8  مقایسه کننده از نوعFloat 

 8  مقایسه کننده از نوعWord  

با تعیین . باشدهاي سفارشی قابل تنظیم میورودي این مقایسه کننده

توانید نتیجه حاصل از ورودي و حد بالا و پایین براي مقایسه کننده می

بلوك . اده نماییدهاي مربوطه مشاهده کرده و از آنها استفمقایسه را روي بیت

  .هاي سفارشی در شکل روبه رو نشان داده شده استدیاگرام مقایسه کننده

  :پارامترهاي مربوطه
 هاورودي مقایسه کننده 

 ها حد بالا و پایین مقایسه کننده)Setpointها( 

  هاکنندهوضعیت مقایسه 

  

  
  

a( هاورودي مقایسه کننده 

. مربوط به هر مقایسه کننده را تنظیم نمایید Selector ، هابراي تعیین ورودي مقایسه کننده. آن را تنظیم کنید هاي سفارشی باید وروديدر مقایسه کننده

  :در جدول زیر کد و ورودي معادل آن آورده شده است. وارد نمایید Selectorرا در پارامتر  ها باید یک کدبراي انتخاب هر یک از ورودي

  فرمان  کد  فرمان  کد  فرمان  کد

 3مقدار متوسط  26 2کانال  ورودي آنالوگمقدار  13 (Value1)مقدار گرفتن از پورت سریال  0

 4مقدار متوسط  27 3کانال  ورودي آنالوگمقدار  14 (Value2)مقدار گرفتن از پورت سریال   1

 Minimum 28 4کانال  ورودي آنالوگمقدار  15 (Value3)مقدار گرفتن از پورت سریال  2

  Maximum 29 توسعه از ماژول 1گیري شده کانال اندازه پارامتر 16 (Value4)ر گرفتن از پورت سریال مقدا 3
 رزرو 30 توسعه از ماژول 2گیري شده کانال اندازه پارامتر 17 (Value5)مقدار گرفتن از پورت سریال  4

  رزرو 31 از ماژول توسعه 3ال گیري شده کاناندازه پارامتر 18 (Value6)مقدار گرفتن از پورت سریال  5
  رزرو 32 از ماژول توسعه 4گیري شده کانال اندازه پارامتر 19 (Value7)مقدار گرفتن از پورت سریال  6
  رزرو 33 توسعهاز ماژول  5گیري شده کانال اندازه پارامتر 20 (Value8)مقدار گرفتن از پورت سریال  7
  رزرو 34 توسعهاز ماژول  6گیري شده کانال اندازه پارامتر 21  1 کانال دیجیتالورودي شمارنده مقدار  8
  رزرو 35 توسعهاز ماژول  7گیري شده کانال اندازه پارامتر 22 2کانال  شمارنده ورودي دیجیتالمقدار  9
  ورزر 36 توسعهاز ماژول  8گیري شده کانال اندازه پارامتر 23  3کانال  شمارنده ورودي دیجیتالمقدار  10
  رزرو 37 1مقدار متوسط  24  4کانال  شمارنده ورودي دیجیتالمقدار  11
 رزرو 38  2مقدار متوسط  25 1کانال  ورودي آنالوگمقدار  12

b( ها حد بالا و پایین مقایسه کننده)Setpointها( 

کنند و مقایسه می  Set Lowو  Set Highها مقدار ورودي را با مقایسه کننده

نحوه مقایسه . دهندمربوط به همان مقایسه کننده قرار می نتیجه را در بیت

 :به صورت شکل رو به رو  است
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c(  ها کنندهوضعیت مقایسه 

هاي بیتی توانید در جدول آدرسها را میآدرس این بیت. گیردهمانطور که در بالا اشاره شد نتیجه مقایسه در بیت مربوط به هر مقایسه کننده قرار می

  .اییدمشاهده نم

 
  پارامترهاي ارتباط سریال

براي برقراري این ارتباط مقدار پارامترهاي نرخ سریال، آدرس دستگاه و . شوداز طریق پورت سریال انجام می PLCیا  HMIبا کامپیوتر یا  دستگاهارتباط 

بوده و برابر است با  defaultشدن دستگاه به صورت  لازم به ذکر است، تنظیمات این پورت پس از روشن .باید بطور صحیح انتخاب شوندنوع بیت پریتی 

)Parity=none  BaudRate=9600 , Add=250 (. ثانیه ارتباط سریال با تنظیمات فوق  5اگر به مدت)default ( برقرار نشود به صورت اتوماتیک تنظیمات

  .قابلیت شبکه شدن را دارد شود که در این حالت دستگاهدستگاه با تنظیمات ذخیره شده توسط شما بارگذاري می

1 - Address:   در پروتکل. باشدمقدار این پارامتر مشخص کننده آدرس دستگاه می Modbus  صفر،  آدرس. معتبر هستند 247تا  1هاي آدرس

 .است  slaveهاي آدرس عمومی تمام دستگاه

2- Baudrate: 38400 هاي پشتیبانی شدهفرکانس. کندنرخ پورت سریال را مشخص می b/s , 19200 b/s , 9600 b/s , 4800 b/s , 2400 b/s , 57600 

b/s باشدمی.  

3 - Parity: هاي پشتیبانی شده توسط دستگاه ی پریتnone, odd , even  باشدمی. 

(Parity = none,            Stop bit = 2)   
(Parity = even – odd, Stop bit = 1)    

 ورودي آنالوگپارامترهاي 

  : باشد ورودي آنالوگ به صورت زیر میپارامترهاي 

 پارامترهاي مربوط به نوع ورودي - 1

براي تنظیم سخت افزاري به . این پارامتر باید به دو صورت نرم افزاري و سخت افزاري تنظیم شود. تواند از نوع ولتاژي یا جریانی تعیین شودنوع ورودي می

  .را با توجه به جدول زیر مقدار دهی نماییدInput  Typeي تنظیم نرم افزاري باید متغیر برا. نصب و اتصالات قسمت ورودي آنالوگ مراجعه کنید

  نوع ورودي  مقدار
 5V ~ 0ورودي ولتاژ  0
 10V ~ 0ورودي ولتاژ  1
 20mA ~ 0ورودي ولتاژ  2

   مقیاس بندي و تبدل بازه اندازه گیري شدهپارامترهاي مربوط به  - 2
قابل تبدیل به بازه دیگري است ودي آنالوگ سیگنال اندازه گیري شده در ور

 , MinIn , MaxIn , MinOutتوسط پارامترهاي ) واحد(که عملیات تبدیل بازه 

MaxOut رنج سیگنال اندازه گیري شده توسط بازه  .انجام میشودMinIn , 

MaxIn  مشخص شده ، و به بازهMinOut , MaxOut همانطور . تبدیل میشود

ان داده شده است ، عملیات تبدیل بازه ، بصورت خطی که در شکل مقابل نش

   .میباشد

  

 
 هاي ورودي آنالوگ مقادیر کانال - 3

 floatاین مقادیر در دو نوع . باشدگیرد و از طریق سریال قابل دسترسی میدستگاه قرار می RAMمقدار ورودي آنالوگ هر کانال پس از محاسبه در فضاي 

ذخیره  integerشود و در متغییر ضرب می 10مقادیر ورودي آنالوگ در عدد (شوند ذخیره می) بیتی 16عدد صحیح با علامت ( integerو ) بیتی 32اعشاري (

  )float =  integer*  10: گردد می
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  پارامترهاي خروجی رله
 .این پارامترها شامل موارد زیر است

  وضعیت خروجی)Output(  

 ها مقدار پیش فرض خروجی)Default Output( 

 زمان برگشت به پیش فرض)Timer default ( 

 هافرمان رله 

      Outputوضعیت خروجی  -1
 . باشدخواندن می فقط قابلمقدار این متغیرها . شوندها در این متغیرها ذخیره میوضعیت خروجی  

  ها مقدار پیش فرض خروجی -2
  :گردندا در دو لحظه از زمان به مقدار پیش فرض برمیهخروجی. توان مقدار اولیه یا پیش فرض تعریف نمودبراي هر خروجی می  

  لحظه روشن شدن دستگاه  

  البته این مورد بستگی به مقدار پارامتر (زمانی که ارتباط سریال قطع شودTimer default دارد ( 

 
  ): بر حسب ثانیه( Timer defaultزمان برگشت به پیش فرض  -3

. روندها به مقدار پیش فرض خود میها از پورت سریال باشد وضعیت خروجیارتباط سریال، در صورتی که فرمان رلهبا مقدار دادن به این پارامتر بعد از قطع 

 .شوداگر این پارامتر صفر در نظر گرفته شود این عملکرد غیرفعال می

  هافرمان رله -4
باید ، مربوط به هر رله  Relay Selectorدر متغیر . ي آن تعریف شده فرمان بگیردهر رله را تنظیم نمایید تا از پارامتري که برا Selectorها باید براي فرمان رله

  :آیددر این صورت دو وضعیت بوجود می. هاي مختلفی صادر کردها را از قسمتتوان فرمان رلهمی کهبه یک بیت اشاره شود 

i. فرمان گرفتن از پورت سریال  

ii.  فرمان گرفتن ازDevice یري شدهو پارامتر هاي اندازه گ 

  .مقایسه کننده سنسور دما باشدو یا  Modbusتواند فرمان دهی مستقیم از میبه عبارتی این بیت 

  
  نحوه تعیینRelay selector  باشد که، با توجه به شماره رله مورد نظر باید به این صورت میRelay Selector از آنجا که . مربوطه را تنظیم کنید

براي تعیین این بیت از . مربوطه وارد کنید Relay Selectorبیت موردنظر را درآدرس ید به یک بیت اشاره کرد، باید ها بابراي فرمان دهی رله

  .جدول متغیرهاي بیتی استفاده کنید
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  :3مثال 
  .به رله اول فرمان بدهید اول ورودي آنالوگ سیگنال با توجه به مقدارفرض کنید بخواهید 

از این بازه کمتر یا بشتر شود  مقدار سیگنالمحدوده بالا و پایین آن را تنظیم نمایید تا در صورتی که  ورودي آنالوگ سیگنال دارمقبراي این منظور باید براي 

  ).صفر و یا یک شود(مقایسه کننده مربوط به آن تغییر وضعیت بدهد 

      

  

  B36: بیت    اول ورودي آنالوگمقایسه کننده بیت خروجی 

Set High 5   سآدر :W400  

Set Low 5  آدرس: W424 

Selector خروجی اول  آدرس : W281  

    
  

شود و به رله فرمان خروجی مقایسه کننده یک میSet High 5 به ازاي بالا رفتن دما از مقدار  در این صورت. را قرار دهید 36عدد  281شما باید در آدرس 

   .دهدخروجی مقایسه کننده صفر شده و به رله فرمان قطع می Set Low 5 دهد، و به ازاي پایین آمدن دما ازوصل می

  
  پارامترهاي خروجی آنالوگ

 .شامل موارد زیر استپارامترهاي خروجی آنالوگ 

  (Output Selector)هاي آنالوگ فرمان خروجی -

  (Analog Out 1 ~ 4)هاي آنالوگ کنترل مستقیم خروجی -

  (Mode)نوع خروجی آنالوگ  -

  ( Mix Out1~4 , Max Out1 ~4)هاي آنالوگ ده بالا و پایین خروجیمحدو -

  (Default)هاي آنالوگ مقدار پیش فرض خروجی -

  (Timer Default)زمان بازگشت به پیش فرض  -

 ( Mix In1 ~4 , Max In 1~4)هاي آنالوگ هاي مربوط به خروجیمحدوده بالا و پایین ورودي -

  فرمان خروجی هاي آنالوگ  -1
براي تعیین فرمان هر . مربوط به هر کانال را تنظیم نمایید تا از پارامتري که براي آن تعریف شده فرمان بگیرد Selectorفرمان خروجی هاي آنالوگ باید براي 

  . وارد کنید که در جدول زیر کد و فرمان مربوط به آن آورده شده است Selectorرا در  کانال باید یک کد

  فرمان  کد  فرمان  کد  فرمان  کد
 توسعهاز ماژول  7گیري شده کانال مقدار اندازه Value6 -Float 34)(مقدار گرفتن از پورت سریال  Analog Out1  17مقدار گرفتن مستقیم از  0

 توسعهژول از ما 8گیري شده کانال مقدار اندازه Float 35-(Value7)مقدار گرفتن از پورت سریال  Analog Out2  18مقدار گرفتن مستقیم از   1

 1مقدار متوسط  Float  36-(Value8)مقدار گرفتن از پورت سریال  Analog Out3  19مقدار گرفتن مستقیم از  2

  2مقدار متوسط  37  1کانال  دیجیتالورودي شمارنده مقدار  Analog Out4  20مقدار گرفتن مستقیم از  3
 3مقدار متوسط  38  2کانال  ارنده ورودي دیجیتالشممقدار  Word 21-(Value1)مقدار گرفتن از پورت سریال  4

 4مقدار متوسط  39  3کانال  شمارنده ورودي دیجیتالمقدار  Word  22-(Value2)مقدار گرفتن از پورت سریال  5

 Minimum 40  4کانال  شمارنده ورودي دیجیتالمقدار  Word 23-(Value3)مقدار گرفتن از پورت سریال  6

 Maximum 41 1کانال  ورودي آنالوگمقدار  Word 24-(Value4)ز پورت سریال مقدار گرفتن ا 7

 رزرو 42 2کانال  ورودي آنالوگمقدار  Word 25-(Value5)مقدار گرفتن از پورت سریال  8

  رزرو 43 3کانال  ورودي آنالوگمقدار  Word 26-(Value6)مقدار گرفتن از پورت سریال  9
  رزرو 44 4 کانال ورودي آنالوگمقدار  Word 27-(Value7)یال مقدار گرفتن از پورت سر 10
  رزرو 45 توسعه از ماژول 1گیري شده کانال مقدار اندازه Word  28-(Value8)مقدار گرفتن از پورت سریال  11
  رزرو 46 توسعهاز ماژول  2گیري شده کانال مقدار اندازه Float 29-(Value1)مقدار گرفتن از پورت سریال  12
  رزرو 47 توسعهاز ماژول  3گیري شده کانال مقدار اندازه Float  30-(Value2)مقدار گرفتن از پورت سریال  13
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  رزرو 48 توسعهاز ماژول  4گیري شده کانال مقدار اندازه Float 31-(Value3)مقدار گرفتن از پورت سریال  14
  رزرو 49 توسعهاز ماژول  5گیري شده کانال اندازه مقدار Float 32-(Value4)مقدار گرفتن از پورت سریال  15
 رزرو 50 توسعهاز ماژول  6گیري شده کانال مقدار اندازه Float 33-(Value5)مقدار گرفتن از پورت سریال  16

  هاي آنالوگکنترل مستقیم خروجی -2
توان هر کانال را می Analog Out1~4م شده باشد، با مقدار دادن به هاي آنالوگ را در وضعیت فرمان از طریق پورت سریال تنظیدر صورتی که فرمان خروجی

4095باشد که در این صورت می 12bitدقت خروجی (باشدقابل تغییر می 4095~0مقدار این پارامتر بین . بصورت مستقیم کنترل نمود = 2 − 1	 .(  

  نوع خروجی آنالوگ  -3
  . گیرد باید این پارامتر را تنظیم نماییدبا توجه به اینکه کدام نوع خروجی مورد استفاده قرار می. انی باشدتواند ولتاژي و یا جریهاي آنالوگ مینوع خروجی

  

  هاي آنالوگ محدوده بالا و پایین خروجی -4
براي ولتاژ  10V ~ 0 یر در بازه این مقاد. توان تنظیم نمودبه ازاي هر کانال را می (Mix)ن خروجی آنالوگ یو حد پای (Max)مقدار حد بالایی خروجی آنالوگ  

  . باشندقابل تعیین میبراي جریان  20mA~0و 

  
  هاي آنالوگ مقدار پیش فرض خروجی -5

  . گردندها در دو لحظه از زمان به مقدار پیش فرض برمیخروجی. توان مقدار اولیه یا پیش فرض تعریف نمودبراي هر خروجی می

I. لحظه روشن شدن دستگاه 

II. البته این مورد بستگی به مقدار پارامتر  (اط سریال قطع شود زمانی که ارتبTimer Default دارد .( 

  زمان بازگشت به پیش فرض -6
ها به مقدار پیش فرض خود ها از پورت سریال باشد در این صورت وضعیت خروجی، اگر فرمان خروجی با مقدار دادن به این پارامتر بعد از قطع ارتباط سریال

  . شوداین پارامتر صفر در نظر گرفته شود این عملکرد غیر فعال میاگر . روندمی

 هاي آنالوگ هاي مربوط به خروجیمحدوده بالا و پایین ورودي -7

تنظیم شده باشد باید  Deviceهاي آنالوگ از در صورتی که فرمان خروجی

 با توجه به اینکه فرمان از کدام پارامتر دستگاه. این پارامتر را تنظیم کنید

  . شود حد بالا و پایین را باید تنظیم نماییدصادر می

- براي هر کانال به صورت نمودار روبرو می Analog Outنحوه محاسبه مقدار 

  . باشد

  
  

  

  

  

  



TIKA Engineering Co. (LTD)                                                           شرکت مهندسی تیــــکا  

26 
 

Ver1.2 

  :1مثال
الت مقادیر حد بالا و در این ح. اشدب 37 ~ 25 آن تغییراتتنظیم شده باشد و رنج  ورودي آنالوگ 1کانال  طریق خروجی آنالوگ اول ازکنترل فرض کنید 

  . پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال یک را به صورت زیر باید مقدار بدهید
  

Selecter Analog Out1 = 24  
Max in1 = 37 
Min in1 = 25  

خروجی آنالوگ ،  37 ~ 25ورودي در این صورت به ازاي بازه 

  . تغییرات خواهد داشت 100% ~ 0%

  
  

 
  

  اي اندازه گیري شدهمتوسط پارامتره
 مقدار متوسط گیري شده -

 آدرس شروع براي متوسط گیري -

 آدرس انتهایی براي متوسط گیري -

 
 مقدار متوسط گیري شده  - 1

هر کدام از این متوسط ها  .شودگیري شده توسط دستگاه انجام میمتوسط گیري بر روي پارامترهاي اندازه. باشدمتوسط می تابع این دستگاه داراي چهار

  . تعیین نقطه شروع و انتهایی باید متناسب به نوع و ورودي هاي دستگاه تعیین شود. اراي یک نقطه شروع و یک نقطه انتهایی می باشند د

  : مثال 
سط بین و متو Average 2را روي  5تا شماره  3شماره  ورودي هايو متوسط بین  Average 1را روي  4تا شماره  1شماره هاي  وروديمی خواهیم متوسط 

  .داشته باشیم Average 3را روي  8تا شماره  2شماره  ورودي هاي

  : براي این کار مطابق زیر عمل کنید

푆푡푎푟푡1 = 1,퐸푛푑1 = 4				 → 퐴푣푒푟푎푔푒1 = 	
퐴푖푛1 + 퐴푖푛2 + 퐴푖푛3 + 퐴푖푛4

4
 

푆푡푎푟푡2 = 3,퐸푛푑2 = 5				 → 퐴푣푒푟푎푔푒2 = 	
퐴푖푛3 + 퐴푖푛4 + 퐴푖푛5

3
 

푆푡푎푟푡3 = 2,퐸푛푑3 = 8				 → 퐴푣푒푟푎푔푒3 = 	
퐴푖푛2 + 퐴푖푛3 + 퐴푖푛4 + 퐴푖푛5 + 퐴푖푛6 + 퐴푖푛7 + 퐴푖푛8

7
 

 آدرس شروع براي متوسط گیري - 2

 .هاي دستگاهی که در اختیار شما قرار دارد، به این پارامتر مقدار بدهیدبا توجه به نوع و ورودي

 آدرس انتهایی براي متوسط گیري - 3

  .هاي دستگاهی که در اختیار شما قرار دارد، به این پارامتر مقدار بدهیدوجه به نوع و وروديبا ت

  

  Maxو  Minمقدار 
 Maxو  Minمقدار  -

 آدرس شروع  -

 آدرس انتهایی  -
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. باشداین دستگاه داراي پارامتر مینیمم و ماکزیمم می:  Maxو  Minمقدار 

تعیین . انتهایی می باشند این پارامترها داراي یک نقطه شروع و یک نقطه

. نقطه شروع و انتهایی باید متناسب به نوع و ورودي هاي دستگاه تعیین شود

نحوه عملکرد به این صورت است که در هر لحظه، بین پارامترهاي آدرس 

شروع و انتهایی مقدار حداقل و حداکثر محاسبه شده و  در این دو رجیستر 

گیري شده توسط روي پارامترهاي اندازه این مقادیر از. شودنمایش داده می

 .آینددستگاه به دست می

هاي دستگاهی که در اختیار شما قرار با توجه به نوع و ورودي: آدرس شروع 

  .دارد، به این پارامتر مقدار بدهید
  

  .تر مقدار بدهیدهاي دستگاهی که در اختیار شما قرار دارد، به این پارامبا توجه به نوع و ورودي: آدرس انتهایی 

  

 دستورات   

در حالت عادي مقدار این رجیستر صفر است و  .وجود دارد که با مقدار دادن به آن یک دستور خاص اجرا می شود  Instructionدر این دستگاه یک رجیستر 

  .قابل اجرا است در جدول زیر ذکر شده استدستور مربوطه اجرا شده و مجددا صفر می شود لیست دستوراتی که توسط دستگاه  با مقدار دادن به آن ،

  دستورکد  توضیح  بخش مربوطه

  عمومی

  10  .شوددستگاه ریست می
  .شودذخیره می EEPRAMدر حافظه ماندنی  RAMمحتویات حافظه 

  20  .بعد از عوض کردن مقدار هر پارامتر براي ذخیره آن باید از این دستور استفاده نماییم *

 100  مقادیر اولیه کارخانهامترها و تنظیمات دستگاه به تمامی پار بازگشت

  ورودي دیجیتال
 12  هاي دیجیتالریست کردن کانتر ورودي

 EEPRAM  1537در حافظه ماندنی ذخیره تنظیمات ورودي دیجیتال 
 1539  مقادیر اولیه کارخانهبه  بازگشت تنظیمات  ورودي دیجیتال

  خروجی دیجیتال
 EEPRAM  1793در حافظه ماندنی ی دیجیتال ذخیره تنظیمات خروج

 1795  مقادیر اولیه کارخانهبه  بازگشت تنظیمات  خروجی دیجیتال

  ورودي آنالوگ

 EEPRAM  2049در حافظه ماندنی ذخیره تنظیمات ورودي آنالوگ 
 2051  مقادیر اولیه کارخانهبه  بازگشت تنظیمات  ورودي آنالوگ

 50  آنالوگي ورودمرحله اول کالیبراسیون 
 51  آنالوگ ورودي مرحله دوم کالیبراسیون

 52  بازگشت مقادیر کالیبراسیون کانال انتخاب شده به مقادیر اولیه کارخانه

  خروجی آنالوگ

 EEPRAM  2305در حافظه ماندنی ذخیره تنظیمات خروجی آنالوگ 

 2037  مقادیر اولیه کارخانهبه  بازگشت تنظیمات  خروجی آنالوگ

 200  رخواست مرحله اول کالیبره ولتاژ کانال انتخاب شده خروجی آنالوگد
 201  درخواست مرحله دوم کالیبره ولتاژ کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 202  اتمام کالیبره ولتاژ کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ
 210  درخواست مرحله اول کالیبره جریان کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ
 211  درخواست مرحله دوم کالیبره جریان کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 212  اتمام کالیبره جریان کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 EEPRAM  1281در حافظه ماندنی  هاي سفارشی مقایسه کنندهذخیره تنظیمات هاي مقایسه کننده
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 1283  مقادیر اولیه کارخانهی به هاي سفارشمقایسه کنندهبازگشت تنظیمات   سفارشی
 Float 70هاي سفارشی نوع مقایسه کننده Setpointمقادیر  بازگشت
 Word  71هاي سفارشی نوع مقایسه کننده Setpointمقادیر  بازگشت

هاي مقایسه کننده
  عمومی

 EEPRAM  3329در حافظه ماندنی هاي عمومی مقایسه کننده ذخیره تنظیمات
 3331  مقادیر اولیه کارخانههاي عمومی به مقایسه کننده ماتبازگشت تنظی

  پورت سریال
 EEPRAM  3073در حافظه ماندنی  پورت سریال ذخیره تنظیمات

 3075  مقادیر اولیه کارخانهبه  پورت سریال بازگشت تنظیمات
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 هاي دستگاه جدول آدرس
 آدرس متغییرهاي بیتی

 Address ردیف
( Decimal ) Coil Read 

Write Description 
1 0001 (0000) Output1 

R 
  دیجیتالي  هاوضعیت خروجی

 هاي خروجیوضعیت مربوط به  هابیت  سایربیت اول مربوط به وضعیت خروجی هاي دیجیتال دستگاه و  4
  .استماژول توسعه  دیجیتال

2 0002 (0001) Output2 
3 0003 (0002) Output3 
4 0004 (0003) Output4 
5 0005 (0004) Output5 
6 0006 (0005) Output6 
7 0007 (0006) Output7 
8 0008 (0007) Output8 
9  0009 (0008) Output9 
10  0010 (0009) Output10 
11  0011 (0010) Output11 
12  0012 (0011) Output12 
13  0013 (0012) Output13 
14  0014 (0013) Output14 
15  0015 (0014) Output15 
16  0016 (0015) Output16 
17 0017 (0016) Input 0 

R 
  ي دیجیتالهاوضعیت ورودي

 هايورودي وضعیت  وضعیت ورودي هاي دیجیتال دستگاه و سایر بیت ها مربوط به بیت اول مربوط 4
 .استماژول توسعه  دیجیتال

18 0018 (0017) Input 1 
19 0019 (0018) Input 2 
20 0020 (0019) Input 3 
21 0021 (0020) Input 4 
22 0022 (0021) Input 5 
23 0023 (0022) Input 6 
24 0024 (0023) Input 7 
25 0025 (0024) Input 8 
26 0026 (0025) Input 9 
27 0027 (0026) Input 10 
28 0028 (0027) Input 11 
29 0029 (0028) Input 12 
30 0030 (0029) Input 13 
31 0031 (0030) Input 14 
32 0032 (0031) Input 15 
33 0033 (0032) 

~ 0052 (0051) Comparator 0~19 R خروجی مقایسه کننده ها 

40 0055 (0054) 
~ 0064 (0063) Reserved R  رزرو 

41  0065 (0064) 
~ 0080 (0079) Comparator Float R سفارشی هايوضعیت مقایسه کننده Float 

42  0073 (0072) 
~ 0080 (0079) Comparator Word R سفارشی هايوضعیت مقایسه کننده Word 

44 0161 (0160) Default Out1 

R 
W 

  هاوضعیت پیش فرض خروجی
 باشندهاي دستگاه میاین متغییرها مشخص کننده مقدار پیش فرض خروجی. 
 

45 0162 (0161) Default Out2 
46 0163 (0162) Default Out3 
47 0164 (0163) Default Out4 
48 0165 (0164) Default Out5 
49 0166 (0165) Default Out6 
50 0167 (0166) Default Out7 
51 0168 (0167) Default Out8 
60 0177 (0176) D/R Out1 

R 
W 

Direct / reverse  
 توان فرمان ها میتوسط این بیتDirect یا  وRevers را تعیین کرد ي دیجیتالهاخروجی. 
 

61 0178 (0177) D/R Out2 
62 0179 (0178) D/R Out3 
63 0180 (0179) D/R Out4 
64 0181 (0180) D/R Out5 
65 0182 (0181) D/R Out6 
66 0183 (0182) D/R Out7 
67 0184 (0183) D/R Out8 
76 0193 (0192) Command Out1 

R 
W 

  هافرمان مسقیم خروجی
 البته در صورتی که  .فرمان داد ي دیجیتالهاتوان به طور مستقیم به خروجیها میتوسط این بیتSelector 

77 0194 (0193) Command Out2 
78 0195 (0194) Command Out3 
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78 0196 (0195) Command Out4 رله این بیت ها را انتخاب کرده باشد. 
 79 0197 (0196) Command Out5 

80 0198 (0197) Command Out6 
81 0199 (0198) Command Out7 
82 0200 (0199) Command Out8 
91 0209 (0208) 

~ 0321 (0320) Reserved R 
W رزرو 

  

 
 دستگاه يآدرس متغییرهاي رجیستر

Address 
(Decimal) Register Name Type Read 

Write Description 

40001 
(0000) Device ID Unsigned  

Int  R مشخصه دستگاه 
40002 
(0001) Name  Factory Unsigned  

Int[4] R نام شرکت سازنده در این رجیستر می باشد 
40006 
(0005) Hard Version Float R می باشد نسخه سخت افزار در این رجیستر 
40008 
(0007) Soft Version Float R نسخه نرم افزار در این رجیستر می باشد 
40010 
(0009) Serial Unsigned  

Int[8] R شماره سریال دستگاه در این رجیستر می باشد 
40010 
(0009) Device Code Long Int R کد دستگاه  

 Floatگیري شده دستگاه از نوع پارامترهاي اندازه
40031 
(0030) Parameter In 1 Float R 1 دیجیتال کانال ورودي شمارنده  
40033 
(0032) Parameter In 2 Float R 2 دیجیتال کانال ورودي شمارنده  
40035 
(0034) Parameter In 3 Float R 3 دیجیتال کانال ورودي شمارنده  
40037 
(0036) Parameter In 4 Float R 4 یتال کانالدیج ورودي شمارنده  
40039 
(0038) Parameter In 5 Float R 1 آنالوگ اندازه گیري شده از ورودي مقدار  
40041 
(0040) Parameter In 6 Float R 2 آنالوگ اندازه گیري شده از ورودي مقدار  
40043 
(0042) Parameter In 7  Float R 3 آنالوگ اندازه گیري شده از ورودي مقدار 
40045 
(0044) Parameter In 8 Float R 4 آنالوگ اندازه گیري شده از ورودي مقدار  
40047 
(0046) Parameter In 9 Float R  دستگاه توسعه1از ورودي پارامتر اندازه گیري شده  
40049 
(0048) Parameter In 10 Float R  دستگاه توسعه2پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 
40051 
(0050) Parameter In 11 Float R  دستگاه توسعه3پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 
40053 
(0052) Parameter In 12 Float R  دستگاه توسعه4پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 
40055 
(0054) Parameter In 13 Float R  دستگاه توسعه5پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 
40057 
(0056) Parameter In 14 Float R  دستگاه توسعه6پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 
40059 
(0058) Parameter In 15 Float R  دستگاه توسعه7پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 
40061 
(0060) Parameter In 16 Float R  دستگاه توسعه8پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 
40063 
(0062) Average 1 Float R  1متوسط 
40065 
(0064) Average 2 Float R  2متوسط 
40067 
(0066) Average 3 Float R  3متوسط 
40069 
(0068) Average 4 Float R  4متوسط 
40071 
(0070) Min Float R حداقل مقدار اندازه گیري شده  
40073 
(0072) Max Float R حداکثر مقدار اندازه گیري شده  
40075 
(0076) Analog In Real 1 Float R  بدون ( 1ورودي آنالوگ کانالScale(  
40075 
(0078) Analog In Real 2 Float R  بدون ( 2ورودي آنالوگ کانالScale(  
40081 
(0080) Analog In Real 3 Float R  بدون ( 3ورودي آنالوگ کانالScale(  
40083 
(0082) Analog In Real 4 Float R بدون ( 4لوگ کانال ورودي آناScale(  

  Wordگیري شده دستگاه از نوع پارامترهاي اندازه
40131 
(0130) Parameter In1 *10 Signed Int R )10) * 1 شمارنده ورودي دیجیتال کانال 
40132 
(0131) Parameter In2 *10 Signed Int R )10) * 2 شمارنده ورودي دیجیتال کانال 
40133 
(0132) Parameter In3 *10 Signed Int R )10) * 3 شمارنده ورودي دیجیتال کانال 
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40134 
(0133) Parameter In4 *10 Signed Int R )10) * 4 شمارنده ورودي دیجیتال کانال  
40135 
(0134) Parameter In5 *10 Signed Int R )10) * 1 آنالوگ اندازه گیري شده از ورودي مقدار 
40136 
(0135) Parameter In6 *10 Signed Int R )10) * 2 آنالوگ اندازه گیري شده از ورودي مقدار 
40137 
(0136) Parameter In7 *10 Signed Int R )10) * 3 آنالوگ اندازه گیري شده از ورودي مقدار 
40138 
(0137) Parameter In8 *10 Signed Int R )10) * 4 آنالوگ اندازه گیري شده از ورودي مقدار  
40139 
(0138) Parameter In9 *10 Signed Int R ) 10) * دستگاه توسعه 1پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 
40140 
(0139) 

Parameter In10 
*10 Signed Int R ) 10) * دستگاه توسعه 2پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 

40141 
(0140) 

Parameter In11 
*10 Signed Int R )10) * دستگاه توسعه 3ر اندازه گیري شده از ورودي پارامت 

40142 
(0141) 

Parameter In12 
*10 Signed Int R ) 10) * دستگاه توسعه 4پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 

40143 
(0142) 

Parameter In13 
*10 Signed Int R ) 10) * دستگاه توسعه 5پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 

40144 
(0143) 

Parameter In14 
*10 Signed Int R ) 10) * دستگاه توسعه 6پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 

40145 
(0144) 

Parameter In15 
*10 Signed Int R ) 10) * دستگاه توسعه 7پارامتر اندازه گیري شده از ورودي 

40146 
(0145) 

Parameter In16 
*10 Signed Int R )10) * دستگاه توسعه 8ه گیري شده از ورودي پارامتر انداز 

40147 
(0146) Average 1 * 10 Signed Int R  10*  1متوسط  
40148 
(0147) Average 2 * 10 Signed Int R  10*   2متوسط  
40149 
(0148) Average 3 * 10 Signed Int R  10*   3متوسط 
40150 
(0149) Average 4 * 10 Signed Int R  10*   4متوسط 
40151 
(0150) Min * 10 Signed Int R  10*   حداقل مقدار اندازه گیري شده  
40152 
(0151) Max * 10 Signed Int R 10*   حداکثر مقدار اندازه گیري شده  
40154 
(0153) 

Analog In Real 1 * 
10  Signed Int R  بدون ( 1ورودي آنالوگ کانالScale *(10  

40155 
(0154) 

Analog In Real 2 * 
10 Signed Int R  بدون ( 2ورودي آنالوگ کانالScale *(10  

40156 
(0155) 

Analog In Real 3 * 
10 Signed Int R  بدون ( 3ورودي آنالوگ کانالScale *(10  

40157 
(0156) 

Analog In Real 4 * 
10 Signed Int R  بدون ( 4ورودي آنالوگ کانالScale *(10  

  بوط به کالیبره ورودي آنالوگپارامترهاي مر
40205 
(0204) Value ch ADC float R  مقدار خوانده شدهADC ورودي آنالوگ به ازاي نقطه اول کالیبراسیون  
40207 
(0206) Value ch ADC float R  مقدار خوانده شدهADC ورودي آنالوگ به ازاي نقطه دوم کالیبراسیون  

  هاي دستگاهتعداد ورودي
40217 
(0216) 

Number Analog 
Out 

Unsigned  
Int R هاي آنالوگتعداد خروجی  

40218 
(0217) Number Analog In Unsigned  

Int R تعداد ورودي هاي آنالوگ  
40219 
(0218) Number Sensor Unsigned  

Int  R تعداد سنسورهاي دما 
  هاخروجی دیجیتال و مقایسه کننده/وضعیت ورودي

40221 
(0220) Status output Unsigned  

Int R باشندها در این آدرس بصورت رجیستري قابل خواندن میخروجی(هاي دیجیتال وضعیت خروجی(  
40222 
(0221) Status input Unsigned  

Int R ها در این آدرس بصورت رجیستري قابل خواندن هستند ورودي(هاي دیجیتال وضعیت ورودي( 
40223 
(0222) Status Comparator Unsigned  

Int R هاي وروديوضعیت مقایسه کننده  
40224 
(0223) 

…Status 
Comparator 

Unsigned  
Int R هاي وروديادامه وضعیت مقایسه کننده  

40225 
(0224) 

Status 
CompareFloat 

Unsigned  
Int R 

  هاي سفارشیوضعیت مقایسه کننده
  Floatهاي نوع مقایسه کننده: بایت پایین

 Wordهاي نوع مقایسه کننده: بایت بالا

40231 
(0230) Defult output Unsigned  

Int R-W باشندآدرس بصورت رجیستري قابل خواندن و نوشتن میاین ( 15تا  0هاي دیجیتال مقدار پیش فرض خروجی( 

40232 
(0231) Direct/Reverse Unsigned  

Int R-W  وضعیتDirect  یاReverse آدرس بصورت رجیستري قابل خواندن و نوشتن میاین (دیجیتال هاي رمان خروجیبودن ف -
  )باشند

40233 
(0232) Control Output Unsigned  

Int R-W باشندها در این آدرس بصورت رجیستري قابل خواندن و نوشتن میخروجی( هاي دیجیتالفرمان خروجی(  
  پارامترهاي مربوط به ارتباط سریال

40242 
(0241) Time out Int  R-W  زمان انتظار براي دریافت پاسخ از ماژولSlave  
40243 
(0242) Request Time Int  R-W هافاصله زمانی بین ارسال درخواست  
40245 
(0244) Timer Default Unsigned  

Int  R-W ها به مقدار پیش فرضزمان بازگشت خروجی 

40246 
(0245)  Address Unsigned  

Int  R-W کندآدرس دستگاه در شبکه را مشخص میاول که  آدرس پورت  سریال.  
  .باشدمی 247تا  1هاي معتبر از آدرس
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40247 
(0246)  Baud Rate Unsigned  

Int  R-W 
  نرخ ارسال در ارتباط سریال پورت اول

6 5 4 3 2 1 Value 
57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 

Rate   

40248 
(0247)  Parity Unsigned  

Int  R-W 

  پریتی پورت سریال اول
Parity Value 
None 
Even  
Odd 

0 
1 
2   

40249 
(0248) INSTRUCTION Unsigned  

Int  R-W 
  رجیستر دستورالعمل

ر بخش چهارم قسمت براي این دستگاه د  مقادیر معتبر .کنیمهارا براي دستگاه صادر میبا مقدار دادن به این رجیستر فرمان
  .دستورات آورده شده است

40253 
(0252)  Baud Rate Unsigned  

Int  R-W 
  نرخ ارسال در ارتباط سریال پورت دوم

6 5 4 3 2 1 Value 
57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 

Rate   

40254 
(0253)  Parity Unsigned  

Int  R-W 

  ومپریتی پورت سریال د
Parity Value 
None 
Even  
Odd 

0 
1 
2   

  
40255 
(0254)  Type Read Data Unsigned  

Int  R-W نوع پارمترهاي دریافتی از ماژول توسعه  
 Maxو  Minتنظیمات 

40280 
(0279) Start Min&Max Unsigned  

Int R-W  آدرس شروع براي محاسبه مقدار حداقل و حداکثر  
40281 
(0280) End Min&Max Unsigned  

Int R-W  آدرس پایان براي محاسبه مقدار حداقل و حداکثر  
  هاي دیجیتالتنظیمات فرمان خروجی

40282 
(0281) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 1 گر فرمان رلهانتخاب  
40283 
(0282) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 2گر فرمان رله انتخاب 
40284 
(0283) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 3 گر فرمان رلهانتخاب 
40285 
(0284) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 4گر فرمان رله انتخاب 
40286 
(0285) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 5 گر فرمان رلهانتخاب 
40287 
(0286) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 6گر فرمان رله انتخاب 
40288 
(0287) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 7 گر فرمان رلهانتخاب 
40289 
(0288) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 8گر فرمان رله انتخاب 
  هاي عمومیتنظیمات مقایسه کننده

40397 
(0396) Set High-Word Unsigned  

Int[22]  R-W ز نوع محدوده عملکرد بالاي مقایسه کننده اint 
40421 
(0420) Set Low-Word Unsigned  

Int[22]  R-W  محدوده عملکرد پایین مقایسه کننده از نوعint 
  تنظیمات ورودي آنالوگ

40446 
(0445) 

Select Ch for 
Calibration 
Analog In 

Unsigned  
Int R-W انتخاب کانال ورودي آنالوگ براي کالیبراسیون  

40447 
(0446) Max In  Float R-W  1کانال هاي آنالوگ ورودي بالاحد 
40449 
(0448) Max In  Float R-W  2کانال هاي آنالوگ ورودي بالاحد  
40451 
(0450) Max In  Float R-W  3کانال هاي آنالوگ ورودي بالاحد  
40453 
(0452) Max In  Float R-W  4کانال هاي آنالوگ ورودي بالاحد  
40463 
(0462) Min In Float R-W  1کانال هاي آنالوگ ورودي پایینحد 
40465 
(0464) Min In Float R-W  2کانال هاي آنالوگ ورودي پایینحد  
40467 
(0466) Min In Float R-W  3کانال هاي آنالوگ ورودي پایینحد  
40469 
(0468) Min In Float R-W  4کانال هاي آنالوگ ورودي پایینحد  
40463 
(0478) Max Out Float R-W  1کانال آنالوگ  ورودي مقیاس کردن براي بالاحد 
40463 
(0480) Max Out Float R-W  2کانال آنالوگ  ورودي مقیاس کردن براي بالاحد 
40463 
(0482) Max Out Float R-W  3کانال آنالوگ  ورودي مقیاس کردن براي بالاحد 
40463 
(0484) Max Out Float R-W  4کانال آنالوگ  ورودي مقیاس کردن براي بالاحد 
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40495 
(0494) Min Out Float R-W  1کانال  آنالوگ ورودي مقیاس کردن براي براي پایینحد  
40497 
(0496) Min Out Float R-W  2کانال  آنالوگ ورودي مقیاس کردن براي براي پایینحد  
40499 
(0498) Min Out Float R-W  3کانال  آنالوگ ورودي مقیاس کردن ايبراي بر پایینحد  
40501 
(0500) Min Out Float R-W  4کانال  آنالوگ ورودي مقیاس کردن براي براي پایینحد  
40511 
(0510) Type Input Unsigned  

Int  R-W  1کانال نوع ورودي آنالوگ براي  
40512 
(0511) Type Input Unsigned  

Int  R-W 2کانال ي نوع ورودي آنالوگ برا  
40513 
(0512) Type Input Unsigned  

Int  R-W  3کانال نوع ورودي آنالوگ براي  
40514 
(0513) Type Input Unsigned  

Int  R-W  4کانال نوع ورودي آنالوگ براي  
40519 
(0518) 

Set 1 ADC  
Calibration Float  R-W ورودي آنالوگ نقطه اول کالیبراسیون  

40521 
(0520) 

Set 2 ADC  
Calibration Float  R-W ورودي آنالوگ نقطه دوم کالیبراسیون 

  تنظیمات خروجی آنالوگ
40523 
(0522) 

Command Selecter 
Analog Out1 

Unsigned  
Int R-W  1انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 

40524 
(0523) 

Command Selecter 
Analog Out2 

Unsigned  
Int R-W 2خروجی آنالوگ کانال  انتخاب گر فرمان 

40525 
(0524) 

Command Selecter 
Analog Out3 

Unsigned  
Int R-W  3انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال  

40526 
(0525) 

Command Selecter 
Analog Out4 

Unsigned  
Int R-W  4انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 

40527 
(0526) Analog Out1 Unsigned  

Int R-W  1مقدار خروجی آنالوگ کانال 
40528 
(0527) Analog Out2 Unsigned  

Int R-W  2مقدار خروجی آنالوگ کانال 
40529 
(0528) Analog Out3 Unsigned  

Int R-W  3مقدار خروجی آنالوگ کانال 
40530 
(0529) Analog Out4 Unsigned  

Int R-W  4مقدار خروجی آنالوگ کانال 
40531 
(0530) Default Out1 Unsigned  

Int R-W  1مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 
40532 
(0531) Default Out2 Unsigned  

Int R-W  2مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 
40533 
(0532) Default Out3 Unsigned  

Int R-W  3مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 
40534 
(0533) Default Out4 Unsigned  

Int R-W  4مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 
40535 
(0534) Type Analog Out1 Unsigned  

Int R-W  1نوع خروجی آنالوگ کانال 
40536 
(0535) Type Analog Out2 Unsigned  

Int R-W  2نوع خروجی آنالوگ کانال 
40537 
(0536) Type Analog Out3 Unsigned  

Int R-W 3روجی آنالوگ کانال نوع خ 
40538 
(0537) Type Analog Out4 Unsigned  

Int R-W  4نوع خروجی آنالوگ کانال 
40539 
(0538) Max Out1 Float R-W  1حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 
40541 
(0540) Max Out2 Float R-W  2حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 
40543 
(0542) Max Out3 Float R-W  3بالاي خروجی آنالوگ کانال حد 
40545 
(0544) Max Out4 Float R-W  4حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 
40547 
(0546) Mix Out1 Float R-W  1حد پایین خروجی آنالوگ کانال 
40549 
(0548) Mix Out2 Float R-W  2حد پایین خروجی آنالوگ کانال 
40551 
(0550) Mix Out3 Float R-W 3ن خروجی آنالوگ کانال حد پایی 
40553 
(0552) Mix Out4 Float R-W  4حد پایین خروجی آنالوگ کانال 
40555 
(0554) 

Value1 for 
Calibration Float R-W مقدار اول براي کالیبراسیون خروجی آنالوگ  

40557 
(0556) 

Value2 for 
Calibration Float R-W الوگدوم  براي کالیبراسیون خروجی آن مقدار  

40559 
(0558) Selector CH Unsigned R-W انتخاب کانال خروجی آنالوگ براي کالیبراسیون  
40561 
(0560) 

Max In for Analog 
Out1 Float R-W  1حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40563 
(0562) 

Max In for Analog 
Out2 Float R-W  2آنالوگ کانال حد بالاي ورودي مربوط به خروجی  

40565 
(0564) 

Max In for Analog 
Out3 Float R-W  3حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40567 
(0566) 

Max In for Analog 
Out4 Float R-W  4حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40569 
(0568) 

Min In for Analog 
Out1 Float R-W 1رودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال حد پایین و 

40571 
(0570) 

Min In for Analog 
Out2 Float R-W  2حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40573 
(0572) 

Min In for Analog 
Out3 Float R-W  3حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40575 
(0574) 

Min In for Analog 
Out4 Float R-W  4حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

  هاي سفارشیتنظیمات مقایسه کننده
40577 
(0576) SelectorCompare Unsigned  

Int[8] R-W هاي انتخاب گر ورودي مقایسه کنندهFloat  
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40685 
(0584) 

SelectorCompare
Word 

Unsigned  
Int[8] R-W  هاي کنندهانتخاب گر ورودي مقایسهWord  

40693 
(0592) ValueFloat Float[8] R-W هاي سفارشی نوع مقدار دهی مستقیم ورودي مقایسه کنندهFloat  )مقدار دادن از طریق پورت سریال(  
40609 
(0608) ValueWord Unsigned  

Int[8] R-W هاي سفارشی نوع مقدار دهی مستقیم ورودي مقایسه کنندهWord ) از طریق پورت سریالمقدار دادن(  
40617 
(0616) SetHighFloatCmp Float[8] R-W هاي حد بالاي مقایسه کنندهFloat  
40633 
(0632) SetLowFloatCmp Float[8] R-W هاي حد پایین مقایسه کنندهFloat  
40649 
(0648) SetHighWordCmp Int[8] R-W هاي حد بالاي مقایسه کنندهWord  
40657 
(0656) SetLowWordCmp Int[8] R-W هاي حد پایین مقایسه کنندهWord  

  تنظیمات پارامترهاي متوسط گیري شده
40665 
(0664) Start Average[4] Int[4] R-W نقطه شروع براي متوسط گیري 
40669 
(0668) End Average[4] Int[4] R-W نقطه اتمام براي متوسط گیري 
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   Modbusمختصري راجع به پروتکل
روش تبادل اطلاعات بصورت . وجود دارد   Slaveو چندین   Masterیک Busشود، در هر دو سیمه روي پورت سریال استفاده می  Busدر این پروتکل از یک

  .پاسخ است که کدهاي درخواست اصلی به شرح زیراست درخواست و

Read  Holding  Register 03    Read  Coils 01  
Read  Input  Register  04    Read  discrete  InPuts  02  

Write  Single  Register  06    Write  Single  Coil  05  
Write  Multiple  Register  16    Write  Multiple  Coils  15  

 
 

  : مثال
براي دستگاه ارسال  PLCزیر را توسط بخوانیم، براي این کار فریم  PLC توسط این پروتکل و از طریق و  floatبا فرمت را  (0020) 40021خواهیم آدرس می

 .کنیممی

  
Slave Addreee : آدرس دستگاه  

Function :کد درخواست که از جدول فوق استفاده شده است.   

Starting Address  : 0020آدرس شروع محل خواندن که مربوط به آدرس رجیسترهاي داخلی دستگاه است، در اینجا آدرسDecimal  :  0014Hex است .  

Number of Register Hi : پارامتر با فرمت  1تعداد رجیسترهاي مورد نظر که در اینجا تعدادFloat  0002رجیستر مدنظر است    2یعنیDecimal: 0002Hex 

CRC16 : کد خطايCRC  

  

  .شودارسال می PLCزیر به   Frameپاسخ میدهد   PLCدر حالت پاسخ که دستگاه به 

  
Byte Count : هاي دیتاي ارسالی استتعداد بایت. 

  .کاراکتر کمتر شود   3.5کاراکتر بیشتر و فاصله بین دو فریم نباید از   1.5بایت نباید از  دوفاصله بین : نکته
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  ها تاریخچه ویرایش
  تغییرات  شماره صفحه  شماره نسخه  تاریخ

17/11/94  Ver 1.0  --  اولین نسخه ارائه شده  

95/08/03  Ver 1.1   صلاح راهنمابازبینی و ا  
27/10/96 Ver1.2   بازبینی و اصلاح راهنما  

 
  .آخرین نسخه این راهنما را از سایت شرکت تیکا دریافت کنید

http://tika-eng.ir/ 
  

  
 


